
令和 5年度退職教員の紹介 

 

 

部 局 名  大学院情報理工学系研究科 

 

氏 名 藤田政之 

職 名 教授 

本学在職期間 令和 2年 4月～令和 6年 3月 

所 属 システム情報学専攻 

専 門 分 野  システム制御 

略 歴 

昭和 59年 3 月 早稲田大学大学院理工学研究科博士前期課程修了 

昭和 60年 4 月 金沢大学助手 

昭和 62年 3 月 工学博士（早稲田大学） 

昭和 63年 4 月 金沢大学 講師，同助教授を経て 

平成 4年 4月  北陸先端科学技術大学院大学助教授 

平成 6年 8月  ミュンヘン工科大学（文部省在外研究員） 

平成 11年 11月 金沢大学教授 

平成 17年 4 月  東京工業大学教授 

令和 2年 4月  本学大学院情報理工学系研究科教授 

研 究 内 容  

Fujita, Masayuki, Hiroyuki Kawai and Mark W. Spong. "Passivity-based Dynamic Visual Feedback 

Control for Three Dimensional Target Tracking: Stability and L2-gain Performance Analysis." 

IEEE Transactions on Control Systems Technology, 15 (2007): 40-52. (Outstanding Paper Award). 

Hatanaka, Takeshi, Nikhil Chopra, Masayuki Fujita and Mark W. Spong. Passivity-Based 

Control and Estimation in Networked Robotics. Springer-Verlag, 2015.  


